CAPACITACION VIRTUAL
DEL OPERADOR

EL SIMULADOR DE TIGERCAT PROPORCIONA UNA SOLUCION VIRTUAL DE CAPACITACION DEL OPERADOR EN EL
CORTE A MEDIDA CON UN ENTORNO OPERATIVO ULTRARREALISTA. EL SISTEMA AVANZADO TIENE LA CAPACIDAD DE
SIMULAR LOS CONTROLES Y LA OPERACION TANTO DEL FORWARDER 1075C COMO DE UN HARVESTER 1165 CON
TRACCION EN LAS OCHO RUEDAS EQUIPADO CON EL CABEZAL COSECHADOR 534.
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VENTAIJAS

MANTENGA A SU FLOTA DE MAQUINAS PRODUCIENDO A MAXIMA
CAPACIDAD MIENTRAS CAPACITA DE FORMA VIRTUAL A NUEVOS

OPERADORES.

DENTRO DE LA CABINA VIRTUAL

» La cabina virtual cuenta con un asiento Tigercat real. Los controles de la médquina se pueden cambiar
para que coincidan exactamente con los de un auténtico harvester o forwarder de Tigercat

» El sistema de control D7 de Tigercat, el sistema de control de la médquing, los paneles de instrumentos
y todas las interfaces tactiles son componentes y sistemas de software verdaderos de Tigercat




ENTORNO EXTERNO REALISTICO

P Elsistema de pantalla configurable de tres paneles simula la vista al mundo
exterior con un nivel de detalle notable.

» El entorno ambiental puede ajustarse para recrear diversas condiciones
meteoroldgicas y de iluminacién, como viento, lluvia, nieve e incluso
funcionamiento nocturno. Todo esto contribuye a aumentar la experiencia y
el realismo para las practicas de los aprendices.

» Las condiciones del terreno, los dngulos de inclinacién y los obstaculos
interactdan a la perfeccién con el software del simulador y la plataforma de
movimiento para proporcionar una experiencia virtual multisensorial. Todo
lo que el operador ve y experimenta afuera es reforzado porque suena y se
siente real.

PROGRESO DE PRINCIPIANTE A AVANZADO

» El simulador Tigercat cuenta con un programa de formacién integral.

» El aprendiz realiza varios ejercicios, desde controles bdsicos hasta cosecha
de plantaciones y operaciones en terreno dificiles.

» Los aprendices tienen la oportunidad de ajustar los pardmetros del sistema
de control de la méquina y observar inmediatamente el impacto de estos
cambios en el rendimiento y el comportamiento de la méquina.

» El proceso de formacién de los estudiantes va acompafiado de métricas e
informes avanzados para medir objetivamente la aptitud y el progreso.
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» Los movimientos y desplazamientos se simulan en el entorno virtual con sus propiedades
fisicas reales, incluidos la masa y el momento de inercia.

» En combinacién con la respuesta de la plataforma de movimiento, los operarios en
formacién adquieren un verdadero sentido del funcionamiento de la maquina.

» El aprendiz ve el giro de la garra y siente el movimiento del alcance de la gria. Estos

detalles realistas mejoran la experiencia de aprendizaije.
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