SIMULADOR DE TREINAMENTO
VIRTUAL DO OPERADOR

O SIMULADOR TIGERCAT FORNECE UMA SOLUGAO VIRTUAL DE TREINAMENTO PARA OPERADORES SOBRE CORTE
NO COMPRIMENTO COM UM AMBIENTE OPERACIONAL ULTRARREALISTA. O SISTEMA AVANCADO E CAPAZ DE
SIMULAR OS CONTROLES E A OPERACAO DO FORWARDER 1075C E DO HARVESTER 1165 COM TRACAO NAS OITO
RODAS E EQUIPADO COM O CABECOTE DE COLHEITA 534.

Tigercat




VANTAGENS

MANTENHA SUA FROTA DE MAQUINAS PRODUZINDO COM CAPACIDADE
TOTAL ENQUANTO TREINA NOVOS OPERADORES VIRTUALMENTE.

» A cabine virtual é equipada com um assento real da Tigercat. Os conjuntos de controles da
mdquina podem ser alterados para que os controles correspondam exatamente a um harvester
ou forwarder Tigercat real.

» O sistema de controle D7 Tigercat, o sistema de controle da mdquing, os painéis de instrumentos
e todas as interfaces sensiveis ao toque sGo componentes e sistemas de software reais da Tigercat.

» O sistema de exibicdo configurdvel de trés painéis simula a viséo do mundo
exterior com Stimos detalhes.

» O ambiente externo pode ser ajustado para recriar védrias condicdes
climdticas e de iluminacdo, como vento, chuva, neve e até operacdo
noturna. Tudo isso contribui para uma ampla gama de experiéncias
e uma forte sensacdo de realismo para os operadores em treinamento.

» Condicées do terreno, @ngulos de inclinacdo e obstdculos interagem

perfeitamente com o software do simulador e a plataforma de movimento
para fornecer uma experiéncia virtual multissensorial. Tudo o que o operador

vé e experimenta do lado de fora é reforcado porque soa e parece real.



» Os movimentos sdo simulados no ambiente virtual com suas verdadeiras
propriedades fisicas, incluindo massa e momento de inércia.

» Combinado com o feedback da plataforma de movimento, os operadores

em treinamento obtém uma sensacdo real da operacdo da méquina.

» O operador em treinamento vai ver a garra oscilar e sentird o movimento da chegada
da grua. Esses detalhes realistas melhoram a experiéncia de aprendizado.

» O simulador Tigercat é equipado com um amplo programa de treinamento.

» O operador participa de vdrios exercicios, como controles bdsicos, colheitas
e operacdes em terrenos dificeis.

» Os operadores tém a oportunidade de ajustar os pardmetros do sistema de controle
e observar imediatamente o impacto dessas mudancas no desempenho e no

comportamento da mdquina.

P A jornada de treinamento é combinada com métricas e relatérios avancados
| C
para avaliar objetivamente a aptiddo e o progresso.
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